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1. Eine besondere Form von subjazenter Colinearität (vgl. Toth 2015) findet 

sich bei subjazenten Systemen innerhalb von Systemkomplexen, d.h. bei S* ⊂ 

S**, insofern diese, die Objektinvariante der Orientiertheit betreffend, in den 

drei Relation R = [V, V], R = [V, H]/R = [H, V] und R = [H, H] auftreten 

können. Während die beiden ersten Relationen etwa gleichverteilt sind, ist die 

dritte Relation selten. 

2.1. R = [V, V] 

 

Rue Santerre, Paris 
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2.2. R = [V, H]/R = [H, V] 

 

Rue de l'Arsenal, Paris 

2.3. R = [H, H] 

 

Passage de Clichy, Paris 
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